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Beneficiar:  SNP Petrom , Sucursala Petrobrazi. 
 

9. Contract 33 / 2004   

Integrarea soluţiilor de dispecerizare a consumurilor de energie electrică, abur şi utilităţi în vederea 
configurării funcţiilor dispeceratului energetic şi de utilităţi al rafinăriei Petrobrazi,  

Beneficiar: SNP Petrom , Sucursala Petrobrazi.  

10. Contract 32 / 2004  

Sistem informatic destinat procesării în timp real a informaţiilor furnizate de aparatura inteligentă 
de laborator. 

Beneficiar: SNP Petrom, Sucursala Petrobrazi. 

11. Contract 43 / 2002  

Analiza stadiului actual al managementului tehnic şi economic al sucursalei Peco Prahova. 

Beneficiar: S.C. PETROTRANS S.A. , Sucursala Peco Prahova 

 
12. Contract 48 / 1996 - 1997   

Sistem de programe pentru conducerea automată evoluată a coloanelor 100C1, C2, C3 din instalaţia 
DAV3 (cu etape distincte). 
Beneficiar : S.C. RAFO S.A Onești 

 
13. Contract 3018 / 1994  

Utilizarea arhitecturilor paralele specializate pentru îmbunătăţirea percepţiei vizuale a roboţilor 
submarini.  
Beneficiar: Ministerul Învățământului 
  

14. Contract 2557 / 1993   
Elaborarea unui sistem de vedere artificială de la suprafaţă pentru roboţi submarini.  
Beneficiar Ministerul Învățământului 
 

15. Contract 30 / 1992 
Studii şi cercetări privind conducerea unor roboţi pentru inspecţie / intervenţie la instalaţii petroliere 
din mediul marin.  
Beneficiar: Ministerul Învățământului și Științei 

 

 

 

 

 

 

 

  15.12.2025      Conf.univ.dr.ing. Gabriela BUCUR 


