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Utilizarea arhitecturilor paralele specializate pentru imbundtdtirea perceptiei vizuale a robotilor
submarini.
Beneficiar: Ministerul Tnvitdmantului

14. Contract 2557 / 1993
Elaborarea unui sistem de vedere artificiald de la suprafatd pentru roboti submarini.
Beneficiar Ministerul Tnvatamantului

15. Contract 30 / 1992
Studii si cercetdri privind conducerea unor roboti pentru inspectie / interventie la instalatii petroliere
din mediul marin.
Beneficiar: Ministerul invitdmantului si Stiintei

15.12.2025 Conf.univ.dr.ing. Gabriela BUCUR



