FISA DISCIPLINEIY

1. Date despre program

1.1. Institutia de invatamant superior

UNIVERSITATEA PETROL-GAZE DIN PLOIESTI

1.2. Facultatea

INGINERIE MECANICA SI ELECTRICA

1.3. Departamentul

INGINERIE MECANICA

1.4. Domeniul de studii universitare

INGINERIE S| MANAGEMENT

1.5. Ciclul de studii universitare

LICENTA

1.6. Programul de studii universitare

INGINERIE ECONOMICA IN DOMENIUL

MECANIC

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei

| TEORIA SISTEMELOR AUTOMATE

2.2. Titularul activitatilor de curs

Conf.dr.ing. Sanda Florentina Mihalache

2.3. Titularul activitatjlor aplicative

Conf.dr.ing. Sanda Florentina Mihalache

2.4. Anul de studiu

2.5. Semestrul* 6
2.6. Tipul de evaluare V
2.7. Categoria formativa™ / regimul*** disciplinei | D1/O

*numarul semestrului este conform planului de invatamant;
** fundamentala = FO; de domeniu = D1; de specialitate = S2; complementara = C3
***obligatorie = O; optionald = A; facultativa = L

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1. Numar de ore pe saptdmana 3 dincare: 3.2.curs | 2 3.3. Seminar/laborator | 1
3.4. Total ore din planul de invatdmant 42 din care: 3.5.curs | 28 3.6. Seminar/laborator | 14
3.7. Distributia fondului de timp ore
Studiu dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 20
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 10

Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii $i eseuri

Tutoriat

Examinari

Alte activitatj

3.7. Total ore studiu individual 30
3.8. Total ore pe semestru 72
3.9. Numarul de credite 3

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum >

YV V|V

4.2. de competente
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1) Adaptare dupa Ordinul Ministrului educatiei, cercetarii, tineretului si sportului nr. 5 703/2011 privind implementarea Codului

national al calificarilor

din nvatdmantul superior, publicat in Monitorul Oficial al Romaniei, partea I, nr.880 bis / 13.X11.2011

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurar

e acursului |  Sala dotata cu tabla si echipamente multimedia. Capacitatea salii: 30 locuri

5.2. de desfasurar

seminarului/laboratorului

ea e Sala dotata cu tabla si echipamente multimedia. Capacitatea silii: 30 locuri

6. Competente specifice acumulate

Competente profesionale

Efectuarea de calcule, demonstratii si aplicatii, pentru rezolvarea de sarcini
specifice ingineriei pe baza cunostintelor din stiintele fundamentale
Elaborarea si interpretarea documentatiei tehnice asociate dispozitivelor de
automatizare

Exploatarea produselor, echipamentelor si sistemelor mecanice asociate
dispozitivelor de automatizare

Competente
transversale

Aplicarea, in mod responsabil, a principiilor, normelor si valorilor eticii
profesionale in realizarea sarcinilor profesionale si identificarea obiectivelor de
realizat, a resurselor disponibile, a etapelor de lucru, a duratelor de executie, a
termenelor de realizare aferente si a riscurilor aferente.

Identificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa pluridisciplinara si
aplicarea de tehnici de relationare si munca eficientd in cadrul echipei.

7. Obiectivele

disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei | formarea unui mod de gandire sistemic care sa permitd capatarea

de competente in domeniul cunoasterii si intelegerii sistemelor
automate, aplicarea cunostintele acumulate din domeniu, analiza si
sa sinteza sistemelor automate si evaluarea comportamentului unui
sistem automat.

7.2. Obiectivele specifice

Dupa parcurgerea disciplinei studentii vor putea sa:
B1. Cunoasca si sa inteleaga algoritmii de reglare clasici,

sistemele de reglare continue si discrete

B2. Explice si sa interpreteze termenii de specialitate din
domeniul reglarii automate, atat in limba romana, cat si in limba
engleza si comportamentul sistemelor de reglare automata

B3. Dobéandeasca competente instrumental — aplicative
referitoare la problematica implementarii solutiilor de
automatizare, la domeniul tehnicilor de reglare numerica, in
operarea, acordarea §i configurarea sistemelor de reglare automata,
precum si in domeniul simularii sistemelor de reglare automata

8. Continuturi

8.1. Curs

Nr.ore Metode de predare Observatii

Introducere Tn teo

ria sistemelor automate | 2 Cursuri — prelegere — clasice
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Reprezentarea matematica a sistemelor 4 folosind instrumentarul didactic
Elemente de analiza IE a sistemelor 4 Cursuri interactive folosind:-
liniare videop_roiectorul;- mz_ateriale
l?le_mente de analiza ISE a sistemelor 4 g:e('jsiggztrai?:;?r;igs::a\:s;t_izarea
liniare

Elemente de stabilitate a sistemelor 4

liniare

Principiile reglérii automate 4

Metoda operationald Laplace 6

Bibliografie 1. Cirtoaje V., Teoria sistemelor automate, UPG Ploiesti, 2004.

2. lonescu V., Teoria sistemelor, E.D.P., Bucuresti, 1985.

3. Mihalache, S.F., Elemente de ingineria reglarii automate, Ed Matrixrom, 2008.

4. Cilin S. s.a., Sisteme automate numerice, Ed. stiint. si enciclopedica, Bucuresti, 1984.

5. Jora B., Popeea C., Barbulea S., Metode de calcul numeric in automatica, Sisteme liniare, Ed.
enciclopedica, Bucuresti, 1996.

6. Coughanowr D., Process Systems Analysis and Control, McGraw-Hill, Inc., 1991.

7. Mihalache, S.F., Teoria sistemelor automate, suport electronic pentru ID, platforma e-learning, 2013.
8. Cirtoaje, V. Teoria sistemelor automate. Analiza in domeniul complex, UPG Ploiesti, 2013.

8.2. Seminar / laborator/proiect Nr. ore Metode de predare Observatii

Studiul sistemelor de tip avans intarziere, 8
sistemelor de intarziere de ordinul 1 si 2,
sistemelor cu timp mort

Bibliografie

1. Cirtoaje V., Teoria sistemelor automate, UPG Ploiesti, 2004.

2. lonescu V., Teoria sistemelor, E.D.P., Bucuresti, 1985.

3. Mihalache, S.F., Elemente de ingineria reglarii automate, Ed Matrixrom, 2008.

4. Cilin S. s.a., Sisteme automate numerice, Ed. stiint. si enciclopedica, Bucuresti, 1984.

5. Jora B., Popeea C., Barbulea S., Metode de calcul humeric Th automatica, Sisteme liniare, Ed.
enciclopedica, Bucuresti, 1996.

6. Coughanowr D., Process Systems Analysis and Control, McGraw-Hill, Inc., 1991.

7. Mihalache, S.F., Teoria sistemelor automate, suport electronic pentru ID, platforma e-learning, 2013.
8. Cirtoaje, V. Teoria sistemelor automate. Analiza Tn domeniul complex, UPG Ploiesti, 2013.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii
epistemice, asociatilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent
programului

Cursul asigura studentilor abilitatile necesare pentru definirea functionalitatii componentelor sistemelor de reglare
automatd, a principiilor de reglare automata precum si formarea priceperilor practice privind identificarea circuitelor
fumctionale, a punctelor de masura, control si de reglare pentru efectuarea masurarii parametrilor de functionare
specifici in conformitate cu standardele ingineriei sistemelor automate

10.Evaluare
: . L 10.3. Pondere
Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . -
din nota finala
10.4. Curs CIarl'ta'tea, coerenté, ' Examen scris 70%
concizia prezentaru S1
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explicarii functionalitatii
Gradul de acoperire a
problematicii cerute de

subiecte

Rezolvarea corectd a unor | Proba scrisd in timpul semestrului 20%
probleme si exercitii

Rezolvarea corectd a unor | Verificare prin: metoda observatiei 10%
probleme si exercitii asupra activitatii practice

desfasurate, prin intrebari de
sondaj din problemele teoretice
pregatite pentru activitatea
practica;

10.5. Seminar/laborator/
proiect

10.6. Standard minim de performanta

Rezolvarea unei aplicatii si a unui subiect teoretic

Data completarii Semnatura titularului de curs ~ Semnatura titularului de seminar/laborator
20.09.2017
Data avizarii in departament Semnatura directorului de departament
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